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Projekt Stirlingmotor 2 mit CAD und CNC / 2006-07

Idee

Die Berufsfachschule Liestal und die GHS-Emmendingen pflegen seit Jahren eine Schulpartner-
schaft. Um die Zusammenarbeit zu verstarken, fihren Berufsschiler technischer Richtung beider
Schulen erneut im Herbstsemester 2006 ein gemeinsames Projekt durch.

Ziel

Es soll ein ,Ultra Low Temperature Stirlingengine “ mit einer elektronischen Drehzahlmessung
konstruiert und dann fiir jeden Projektmitarbeiter ein Exemplar gefertigt werden. Die Anzahl der zu
fertigenden Motoren wird etwa bei 70 Stick liegen.

Mitarbeiter

Berufsfachschule Liestal (24)
Andreas Schaub: Planungsunterlagen, 3D-CAD
Max Wirz: CNC, Fertigung, Lehrmeisterkontakte

GHSE (36)
Martin Lehmann: Fertigung und Mechanik
Peter Pogrzeba: Elektronikentw. und Fertigung

7 Lehrlinge 32 Lehrlinge
5 Lehrmeister 3 Lehrmeister
2 Schulleitungsmitglieder 1 Schulleiter

Termin-Fixpunkte

Fr, 23.06.07  Startupveranstaltung : Begrissung aller Teilnehmenden an der GIB-Liestal in der
Aula, Grobkonzept des Projekts, gemeinsames Mittagessen auf dem Rhein, Besuch

des Tinguely-Museums

Mi, 16.08.06  Planungsbeginn der GIBL-Gruppe

gefertigt zu haben am 27.09.06

mit dem Ziel, einen 1. Prototypen geplant und

Mi, 20.09.06
Mi, 27.09.06

Planungsbeginn der GHSE-Grupp e

Treffen aller in Emmendingen,
mit der Fertigung

mit dem Ziel, den Prototypen abzusegnen und Start

Mi, 29.11.06 Gemeinsame Montage der Motoren in Emmendingen
Mi, 17.01.07 Interne Prasentation des Projekts an der GIBL
Mi, 24.01.07  Offentliche gemeinsame Prasentation des Projekts in Emmendingen, mit Schul-

leitungen und Gasten sowie Pressekonferenz und Apéro
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